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Introduzione

Tutti i parametri sono raggiungibili attraverso la porta seriale con protocollo ModBus.

Il semplice programma descritto in seguito consente di avere una panoramica completa delle impostazioni, effettuare
modifiche a piacere, collaudarne gli effetti ed infine salvare tutto in un file su disco riutilizzabile in futuro.

Installazione

Il programma richiede PC con sistema operativo Windows, NT /2000 / XP (98 ed ME non supportano correttamente la
gestione della porta seriale), con porta seriale RS232 o RS485.

Non ¢ richiesta una vera e propria installazione, ¢ sufficiente copiare in una directory a scelta (possibilmente non il
desktop) i file forniti:

x  FM574 ConfigTerm v???.exe
x  FM574v???.par

x  FM574 ConfigTerm.ini

x  MBServer.exe

x  MBServer.txt

La comunicazione seriale ¢ basata su un sottoinsieme del protocollo standard ModBus, www.modbus.org.
L'implementazione del protocollo ¢ affidata ad un controllo ActiveX contenuto nel file MBServer.exe: questo ¢ l'unico
elemento che richieda una procedura di registrazione. Al primo tentativo di connessione (solo se MBServer non ¢ ancora
registrato nel sistema) verra segnalata la mancata registrazione e nella barra della finestra principale apparira il seguente

bottone @ : cliccando su questo bottone MBServer verra automaticamente registrato, da quel momento
Reqizter MBS erver
in poi la connessione avverra regolarmente senza ulteriori interventi.

Se la procedura di registrazione automatica dovesse fallire (appare un messaggio di errore nella finestra principale) &
possibile registrare manualmente MBServer digitando quanto segue sulla linea di comando DOS:

> mbserver /regserver

MBServer puo essere disinstallato eseguendo il comando:
> mbserver /unregserver

Arosio Lorenzo Francesch Magina S.n.c. 4
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Collegamento seriale

L'impostazione della porta ¢ eseguita in automatico dal programma: 19200,8E1,RTS-TOGGLE.
Il cavo di collegamento RS232 ¢ di tipo AT-Link, DB9 Femmina — DB9 Femmina:

AT-Link completo AT-Link semplificato
DB9 Fem. <-> DB9 Fem. DB9 Fem. --> DB9 Fem.
! U 1 7
7 1
7 1
2 3
2 3
3—-—2
4 6 3 2
E8 FM549 4 g PC
6 4
8 6 4
5——5 8
9 g 5 5
9 9

Le connessioni per RS485 sono disponibili al connettore J105 come segue:

RTS-Input

RX data

TX data
RTS-Output
GND

n.c.

n.c.

n.c.

R 100K a GND

Rload — B
GND

B (data +)
n.c.

GND
Rload — A
GND

A (data -)
n.c.

J102/ X2
(RS232)

RS232: 19200,8E1+ RTS-Toggle,ModBus RTU
Usare cavo tipo AT-Link

J103/ X3
(RS485)

RS485: 19200,8E1,ModBus RTU
Doppino schermato, A,B + GND

O N OTA WN 2O ONOO O WN =

Se si collegano in rete piu dispositivi ¢ sempre necessario assegnare a ciascun nodo un identificatore univoco.

L'indirizzo di default é 1.

Nota: é sconsigliato l'uso di adattatori USB-RS232 che spesso non supportano correttamente le funzioni di arbitraggio RTS-TOGGLE,
mentre I'uso di adattatori USB-RS485 normalmente & possibile anche se & sempre meglio effettuare una prova.

Arosio Lorenzo Francesch Magina S.n.c. 5
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Finestra principale

Attenzione: il contenuto delle finestre descritte di seguito viene modificato o mascherato automaticamente in base alle
impostazioni stesse, in modo che solo i parametri utilizzati siano accessibili all'utente. Quando un campo parametri ¢
disabilitato significa che quel parametro non ¢ utilizzato nel modo di funzionamento attualmente configurato.

Barra dei bottoni

Procedendo da sinistra: fi FM574 - Configuration Terminal 2.00 1Ol x|
113 299, . . .
e “Exit”: chiusura applicazione. | ow %
® “COM?”: selezione porta seriale Exit | COMZ Slave #1 Dizconnect | Femote Control | Drive Setup  Oscilloscope | About
s : : Connection started. ;l
COMI - 8. Selezionare il numero poy¢“yode: COM2-19200-8E1-RTST
della porta cui ¢ collegato |State: thread running
s evice found. Communication running.
1 t Devri f d. C i i i
azionamento. Dilt =ample time : 25000ms
< 2, : IO TR Max fault cut-off: Di=zabled
L Slave #7”: selezione indirizzo Device =state . dewvice connected and ready
ModB 1 1 1ti Device descr. . FMG74 — Synchro-Stepper and Asvnchronous mo
odBus e spositivo.
Device wersion ;. FM574+301

Selezionare I'indirizzo

Setup dowloaded, data refreshed.

corrispondente all'azionamento di |5'3tul3 dowloaded, data refreshed.

cui si desidera modificare le

4

mmm

impostazioni.

Present Fault List | Previous Fault List| [ SYstem State

® “Connect”/’Disconnect™: o
. . . . . nder ¥ olkage
attivazione/disattivazione della  |Fowerlip Sequence
connessione ModBus.

® ‘“Remote Control”:
mostra/nasconde la finestra di
comando remoto. La finestra di
comando remoto consente di
comandare 'azionamento
attraverso la porta seriale dal

Supply woltage limit
P frecuency

DC-Bus voltage
Output voltage
Current value
Output frequency
otor speed

400.0%
SKHz

013.4v
000.0v
000.0A
000.0Hz
Orpm

computer (v. capitolo a seguire).

® “Drive Setup”: mostra/nasconde la finestra di setup. La finestra di setup da accesso a tutti i parametri di

configurazione (v. capitolo a seguire).

® “Oscilloscope”: mostra/nasconde la finestra oscilloscopio. La finestra oscilloscopio mostra un semplice

tracciato grafico dell'andamento dei parametri principali.

® “About”: mostra una finestra informativa che illustra anche i codici di versione del dispositivo collegato e

indica gli indirizzi ModBus e PROFIBUS assegnati.

Riquadro mesaggio

Il riquadro messaggi riporta informazioni in merito allo stato del collegamento con l'azionamento ed allo stato di

esecuzione dei comandi trasmessi all'azionamento.

Riquadro allarmi

“Actual Fault List” mostra l'elenco delle condizioni di allarme
attualmente presenti.

Quando una condizione di allarme cessa ne rimane traccia
nell'elenco “Previous Fault List”, consentendo di identificare
l'origine di una anomalia anche dopo che la causa sia venuta meno.

Arosio Lorenzo Francesch Magina S.n.c.
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[

Frezent Fault List | Previous Fault List I

Inder Yolkage
Power-Up Sequence

Nella seguente tabella un esempio dei messaggi che possono comparire:

Messaggio Significato
Over Voltage Tensione DC-Bus troppo alta
Over Current La corrente massima sostenibile & stato superata
Under Voltage Tensione DC-Bus troppo bassa
Power Overheat Surriscaldamento dello stadio di potenza
Motor Overheat Ingresso interruttore termico di protezione per il motore aperto, motore
surriscaldato
IXT Power Protect Intervento protezione IXT per la sezione di potenza, corrente troppo alta
1T Motor Protect Intervento protezione I2T per il motore, corrente troppo alta
Power Fault (Short) Segnalazione di guasto alla sezione di potenza, corto circuito
Trottle table error Impostazioni del profilo di trottle non coerenti
Power-Up Sequence Sequenza di power-up ancora in corso (segnale undervoltage non rilevante)
PROFIbus Error Errore profibus

Riquadro stato

Il riquadro di stato mostra il valore dei parametri principali, di | _”l_.
immediata utilita per individuare lo stato di funzionamento
dell'azionemanto. [ 3ystem State
Supply woltage limit 400,07
Le informazioni visualizzate possono cambiare in caso alla |mam frequency SKHz
configurazione dell'azionamento e alla versione di firmware in esso
caricato.
In linea di principio toviamo, secondo l'ordine mostrato in figura:
® tensione di alimentazione limite prevista per la sezione di | pe.gys votage 34y
potenza; Output voltage 0000V
e frequenza di switching della modulazione PWM (ove | SHrert vale 000.04
. . | Output frequency 000.0Hz
previsto dalla configurazione, questo parametro & |0 speed orpm
modificabile selezionando la riga che contiene il dato e

premedo la combinazione di tasti SHIFT+CTRL+F12, la
modifica ha effetto solo riavviando 1'azionamento, normalmente non € necessario modificare 1'impostazione di
default 8KHz);

tensione del dc-link, che alimenta I'inverter;
tensione fornita al motore;

corrente (ove ne sia prevista la misurazione) al motore;

frequenza fornita al motore e velocita di rotazione (calcolata).

Arosio Lorenzo Francesch Magina S.n.c. 7
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Finestra comandi

Consente il controllo da remoto dell'azionamento: segnali di abilitazione, impostazione di un setpoint di
frequenza/velocita, comandi di frenatura etc...

o “Foruard® e “Reverse’ 1=
abilitano i1l motore a x = = @ A v ¥

ruotare alla  velocitd  Close | Forward Rewerse | Faster Brake Fefllp RefDown RefZema
assegnata  nelle  due

direzioni. Parameter | “value | Min | e |
® La velocita in questione & | iAnalog reference 0.0066 :

quella di Jog oppure | SpeEsdrsiEEncs 0.0 -1.0 1.0

quella assegnata come Jog speed 050.0Hz 001 .0Hz 300.0Hz

setpoint arbitrario Fast speed 300.0Hz 030.0Hz £00.0Hz

secondo la

configurazione.

e “Fast” abilita il passaggio a rotazione veloce secondo quanto configurato dal parametro “Fast Speed” e vale
solo se il sistema ¢ configurato nella modalita a due velocita fisse.

® “Brake” attiva la frenatura con iniezione di corrente continua, che entra in gioco alla disattivazione dei segnali
Forward e Reverse.

e “Ref Up”, “Ref Down” e “Ref Zero” consentono rispettivamente di aumentare, diminuire e azzerare setpoint a
passi di 0,01%.

I riferimenti di velocita in uso sono elencati nella tabella sottostante: selezionando la riga, con doppio-click o premento
“invio” si pud modificare l'impostazione.

Arosio Lorenzo Francesch Magina S.n.c. 8
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Finestra setup

Barra dei bottoni

Procedendo  da [ FM574 Drive Setup {(Unknown motor type) =10l x|

sinistra: -
X | =& =] © & & B | &
Cloze | Reload | Send ToDrve Save Tolnve | FromModel... FromFile... ToFile... | Print

Iv7E setwn | Curent| Speed/RamosBrake | Thrattie | Field Buel

*  “Close”: chiude la finestra di setup. Chiudendo la finestra appaiono dei messaggi che avvertono di salvare il
lavoro prima di continuare, perché alla successiva riapertura della finestra tutte le impostazioni saranno
rinfrescate a quelle effettive dell'azionamento.

+  “Reload”: ricarica tutti i parametri dal drive sovrascrivendo eventuali modifiche apportate nel frattempo.
*  “Send To Drive”: i valori assegnati ai vari parametri vengono trasmessi all'azionamento, dove saranno pronti ad
essere utilizzati. Il valore dei parametri non sono memorizzati in modo permanente.
+ “Save To Drive”: i valori assegnati ai parametri vengono trasmessi all'azionamento e memorizzati
permanentemente.
. From Model... : consente di .selez.lonare un set q1 parametri | rmrmr———————, ﬂ
predefiniti tra quelli elencati. Si tratta essenzialmente di TN Y|
configurazioni che fanno riferimento a modelli esistenti di motori [fanai -5 55 — -
slow-syn. 00002 - 5550 m
« " , . 0o0os - 5552
x  “Cancel” annulla I'operazione 00004 - 55280
x  “Reset” cancella il riferimento ad un modello di motore gggggggg? X Cancel |
preventivamente assegnato senza agire sui parametri. Q0007 - 5542
x  “OK” assegna il modello di motore selezionato, la scelta viene |D00008 - 55131 ~
Voo : : " - a4 (00003 -55132 ﬂl
annotata nell'azionamento ed i valori predefiniti sono caricati |30017 . 251508 L=
nella configurazione. oon1d - 5515268

: : : ; v 002 - 55247
La parametrizzazione predefinita assegnata a partire dal modello puo 00013 - 56342901

essere modificata a piacere prima di essere trasmessa all'azionamento |pnni4 - 55250

con i comandi “Send To Drive” o “Save To Drive”. 0005 - 552628
. o . . . 00016 - %250

. From File...”: consente di selezionare un file da cui caricare un |gagi7.5%252
setup precedentemente archiviato. 000a - #0250

00019 - 554008 hd

+ “To File..”: consente di salvare i settaggi su un file per
l'archiviazione.

+  “Print”: genera un semplice report con l'elenco delle impostazioni.
Le modifiche apportate alla finestra di setup modificano la programmazione solo agendo sui bottoni “Send To Drive” e
“Save To Drive”.

Salvataggio e stampa agiscono a partire dai parametri mostrati nella finestra setup, il cui contenuto puo essere diverso da
quello della programmazione attuale/effettiva del drive.

Per essere sicuri di leggere nella finestra di setup l'effettiva programmazione del drive (e non eventuali modifiche
apportate manualmente ma non trasmesse) usare il bottone “Reload”.

Pagine di configurazione

In ogni pagina di configurazione sono visibili caselle si selezione o tabelle. Per modificare una seleziona ¢ sufficiente un
click del mouse sull'opzione. Per modificare il contenuto di una tabella selezionare la riga di interesse, premete un
pulsante o premete “Invio” o fare doppio-click. E consentito modificare il direttamente il contenuto (non & necessario
specificare le unita di misura, basta il valore numerico) o scegliere un valore predefinito dal menu drop-down associato
alla casella di modifica che compare sulla tabella.

Arosio Lorenzo Francesch Magina S.n.c. 9
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Opzioni

Motor Type:

b ator Type

B L R IS IS LI B R LTV R Ty LS TN LR P R EETR VIR TN

| WIF Setupl Eurrentl Speed#Hamp!BrakeI Thru:uttlel Field Eusl

e e

|

" 2Phasze Svnchro-Stepper " 3-Phase Synchro-Stepper

+ 3-Phase dsynchionous |

Enable mode

¥ Level enable ™ Secure enable

Temperature senge

£+ without temp. zensor ™ With temp, sensor

v 2-Phase Synchro-Stepper: modalita di comando per motori stepper a due fasi.
v 3-Phase Synchro-Stepper: modalita di comando per motori stepper a tre fasi.
v 3-Phase Asynchronous: modalita di comando per motori asincroni ad induzione trifase.

Enable mode:

v Level enable: gli ingressi di abilitazione sono sempre ritenuti attivi se sono a livello alto.

v Secure enable: gli ingressi di abilitazione sono ritenuti attivi solo se si ha una transizione da livello basso a
livello alto. Un ingresso trovato a livello alto all'accensione non ¢ considerato attivo.

Tem| yerature sense:

v Without: la lettura del sensore protezione termica del motore viene ignorato.
v With: l'ingresso di lettura del sensore di protezione termica del motore ¢ attivo e deve essere in stato normale
chiuso altrimenti viene dato un segnale di allarme.

Tensioni

Questa pagina contiene le

informazioni principali
sull'alimentazione del
motore:

e Tensione di
alimentazione
fornita
all'azionamento
(tipicamente
400V)

e Tensioni minima,
nominale e
massima che
formano la
caratteristica
tensione/frequenza
del motore
assieme alla
frequenza
nominale.

Per modificare selezionare
la riga del parametro e fare
doppio-click o “Invio”.
La costruzione
caratteristica
tensione/frequenza

della

B T L e = T SRy B LT VR TV TR LRV

Options  %/F Setup I Eurrentl Speed#Hamp!BrakeI Thru:uttlel Field Eusl

e e

e e

|

Parameter | Walue | hlin | [FLE=%S |
Main zupply voltage 400.0V 024 .04 400 .04

Minitnum Y altacge 0000y 0000

Matnin: s0e

Maximum “oaltage 400.0v 25004

Moaminal Freguency 025.0Hz a0 .aHz 04:5.0Hz

Corner Freguency 045.0Hz 025.0Hz E00.0Hz

Matminal speed GOrpm Orpm -

V/F relation

Freq. [Hz]

appropriata al tipo di motore prescelto (nell'immagine un esempio di motore asincrono) ¢ fatta automaticamente, e viene
mostrata nel grafico sotto la tabella.

Arosio Lorenzo

Francesch Magina S.n.c.
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Correnti

Le funzioni riportate in questa pagina sono disponibili solo quando 1'azionamento ¢ dotato dei sensori di corrente sulle
fasi del motore (tipicamente per applicazioni con motori stepper i sensori sono opzionali).

Current sense: S e B Sl e et | I
v Without..: sensori Dptlunsl W/F Setup ; Speeda’Hamp!Blakel Throttlel Field Busl
di corrente non [ Lument sense :
e - £ WWithout curent senzor " with curent sensar
abilitati
. Lo Current loop
v With...: sensori di | & ‘Wwithout cunent loop  With cunent lnop |
Corren.te . abilitati, Paratmeter | Walue | hofiry | hofix I
proteziont da “Nominal Current 001.54 000,04 002 .54
sovraccarico Maimum Current 002.5R oo 52, oos.0a,
attive. 12T Timeout 2= 0= 5=
Current loop:
v Without

controllo di corrente in anello chiuso disabilitato.
v With...: controllo di corrente in anello chiuso, limitazione di corrente attiva.

La tabella riporta le impostazioni per i valori corrente nominale e corrente massima utilizzati innanzitutto per
l'implementazione di un meccanismo di protezione termica 12T del motore e per la limitazione della corrente massima
(tipicamente in fase di spunto).

Velocita/Rampe/Frenata

Speed source:
Il riferimento di wvelocita
puo essere fornito secondo ’75”33':' SOUICE

Dptiunsl WIF Setupl Current  Speed/Ramp/Brake | Thru:uttlel Field Busl

" Fram field-bus [with thrattle]

¢ modalita. £~ From analog input [with thrattle)
v Due Velf)CIté fisse  parameter | walue | Min | e |
predefinite (Jog /' jog speed 050.0Hz 001 .0Hz 300.0Hz
Fast) selezionabili  Fast speed 300.0Hz 050.0Hz £00.0Hz
Fra_mlte i comandi dccel/Decel/Stop Mods
1n 1ngresso. ’1? Accel/Decel/Decel " tceel/Decel/Free
v Riferimento di = MoR ampMNoPR amp/Elock = MoRamp/MoRampFrae
velocita arbitrario = _Parameter | value | in | e |
attraverso bus di = Accelerstion Time 5.0 01s 300z
campo. Deceleration Time 5.0 0= 0.0z
ol : Brake mode
v leerlﬁ}ento . fh " Mo Brake " Two-Phase Brake
velocita arbitrario | &' ne-Phase Brake " InFhase Brake
ilftraverso Parameter | Yalue | hdir | KA |
1NSresso Holding torgue voltage 000.0¥ 000.0Y 4000
analogico.

I due valori di velocita
predefiniti (Jog / Fast) sono indicati nella tabella sottostante, come si pud vedere in figura.

Nota: la selezione tra ModBus e PROFIBUS ¢ configurabile nella pagina 'Field Bus'.

Il valore del riferimento di velocitd assegnato, espresso in percentuale, viene trasformato in un valore di frequenza
attraverso la curva di throttle con la quale si fissano frequenza minima, massima e coefficiente di proporzionalita tra
segnale di ingresso e frequenza generata (v. pagina di setup 'Throttle").

Nella parte bassa della pagina troviamo le opzioni relative all'applicazione delle rampe in fase di
accelerazione/decelerazione ¢ la possibilita di definire il comportamento in fase di disabilitazione dell'azionamento

(Stop):
v Accel/Decel/Decel: rampa in accelerazione, rampa in develerazione, rampa in fase di disattivazione.
v Accel/Decel/Free: rampa in accelerazione, rampa in develerazione, motore libero in fase di disattivazione.
v NoRamp/NoRamp/Free: nessuna rampa, motore libero alla disattivazione.
v NoRamp/NoRamp/Block: nessuna rampa, bloccaggio motore in limite di corrente.

La fase di disabilitazione dell'azionamento comporta il rallentamento del motore fino a velocita nulla secondo la
modalita prescelta, dopodiché pud o meno intervenire l'iniezione di corrente continua per mantenere frenato il motore.

v No Brake: nessuna frenatura.
v Two-Phase: frenatura con due fasi attive alla tensione specificata in tabella (maggiore coppia a parita di

Arosio Lorenzo Francesch Magina S.n.c. 11
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tensione, piu dissipazione di calore).

v One-Phase: frenatura con una sola fase attiva alla tensione specificata in tabella (minore coppia a parita di
tensione).

v In-Phase: frenatura con due fasi attive alimentate in fase con l'ultima posizione raggiunta al momento
dell'attivazione della frenatura. Questa modalita, pur non garantendo una grande coppia (il che pud essere
compensato incrementando opportunamente la tensione di frenatura), consente di ottenere fermata e ripartenza
dalla condizione di frenata senza perturbazioni, come invece accade per le prime due modalita.

Throttle
Il profilo di  throttle | == [ rrmss s s ] e
definisce la relazione tra il Dptlun&l W/F Setupl Eurrentl Speed/Ramp/Brake  Throtts |F|eld Eu3|
segnale di riferimento in | Parameter | value | Min | Max |
ingresso € la velocita del =y speed 013.7Hz 000 .0Hz
motore. HAP 33.3000)28. 7000 0.0000[1 3. 7000 G5, EEIEIDlSEI oooo
1l riferimento in ingresso & H2v2 66.6000|36.6000 33.300001 3. 7000 100.0000}50.0000

Maximum speed 050.0Hz 036 .6Hz G00.0Hz

espresso come percentuale.
Se come ingresso di Throttle diagram
riferimento si utilizza il
segnale analogico la
percentuale ¢ riferita al
range 0-10V, se invece il
riferimento ¢ fornito via bus
di campo il range da
prendere in considerazione
¢ 0-32767 (ovvero 0 - +1 in
aritmetica  frazionaria a
16bit).

La frequenza prodotta puo
variare tra 0 ¢ 600Hz.

Modificando i quattro punti
chiave della spezzata si
possono definire frequenza
minima e frequenza ang
massima.

Si creano tre regioni con un
differente legame di
guadagno tra riferimento in ingresso e frequenza prodotta.

Far riferimento al manuale dell'azionamento per i dettagli di funzionamento.

Bus di Campo
|| T e[ d -
Input :
TIDUL SOUTEE . ) Dptlunal WIF Setupl Eurrentl SpeedHHamprrakel Thrattle  Field Bus
v HW  input: R
. K npUt Source
segnali di rr Fram Hi input % Command from field-fus |
comando vengono | —PROFIELIS hardware
acquisiti dagli | £ ‘without PROFIBUS % with PROFIBUS |
ingressi hardware | —Field-Bus select )
disponibili  sulla | { MODBLS + g |
morsettiera. —Bus Addresze
v  Field-Bus: i |l ModBus Address 1 _«Save |
segnali di PROFIBUS Address i c=Save I
comando vengono

acquisiti  tramite
bus di campo, ModBus o PROFIBUS.

PROFIBUS hardware:
L'interfaccia PROFIBUS ¢ opzionale, questa impostazione ha effetto solo se l'interfaccia ¢ presente nell'azionamento.

v Without...: l'interfaccia PROFIBUS ¢ disabilitata, non viene utilizzata dall'azionamento e non ne viene eseguita
la diagnostica di funzionamento (anche se I'hardware ¢ presente).

v With...: interfaccia PROFIBUS abilitata.
Field-Bus select:
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v MODBUS: ricezione dei comandi dalla porta seriale RS232 o RS485 su protocollo ModBus.
v PROFIBUS: ricezione dei comandi dall'interfaccia PROFIBUS.
Per ciascuno dei due bus di campo 1'azionamento posside un indirizzo, come mostrato nella tabella.
Questa pagina consente di visualizzare ¢ modificare 1'indirizzo del dispositivo sia per ModBus che per PROFIBUS.

Attenzione: per memorizzare le modifiche ¢ necessario selezionare i bottoni “<=Save” presenti sulla destra del
parametro. I bottoni della barra “Send” e “Save” non hanno effetto su questi parametri. Inoltre eventuali modifiche
diventeranno operative solo dopo aver spento e riacceso 1'azionamento.

Oscilloscopio
La finestra oscilloscopio mostra il
tracciato dei principali parametri del V“'ta‘le

sistema: tensione dc-bus, tensione €
corrente al motore e frequenza. Puo
tornare utile come strumento di
taratura e analisi del comportamento
del sistema.

Finestra informazioni

Nel riquadro informazioni, oltre al recapito cui rivolgersi in caso FM574 Configuration T eminl 3.00_
di necessita, si trovano alcune informazioni utili per riconoscere
I'hardware e il software dell'azionamento: versione firmware,
versione hardware, descrizione, indirizzamento ModBus e

Il right rezerved, Franceschi Marina s.n.c.
jaerga 576 - 20045 Bezana B.za [MI] - [taly

PROFIBUS, alimentazione prevista... Phane:  0362/802070
Fa: 0362/802070
e-mal.  supporti@franconline. com
eh: v franconline. com

Hardvare fFirmmare: FM5T4vrI0l
Dezcription: FMA74 - Synchro-5tepper and hsynchrono
HodBus hddress: 1
Swpply woltage limdit: 40007
P frequency: $KHz
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